POPIS TUTORIALU
ACC — Adaptivni tempomat

|. Popis vozidlového asistencni systému

1. Jak pracuje ACC?

Adaptivni tempomat ACC vyhodnocuje vzdalenost, smér a rychlost pohybuijicich se objektd.
ACC udrZuje bezpecnou vzdalenost od objektd vpredu pfi zvolené rychlosti.
Systém kombinuje tempomat a sledovani vzdalenosti radarovym cidlem.

. ACC pracuje pti rychlostech od 40 km/h do 160 km/h, vylepsena ACC mohou fungovat i pfi

rychlostech od 0 km/h.

. Senzor monitoruje oblast aZ do vzdalenosti 120 metr0.

ACC ovlada pohonné a brzdné systémy pro adaptivni zpomaleni a zrychleni.

. Vozidlo s automatickou prevodovkou DGS mUiZe podle potieby preradit rychlostni stupen.

2. Funkce ACC

Pti jizdé mlZe nastat nepredvidatelna situace, pri které je nutné rychle a intenzivné brzdit.
V téchto situacich pomohou systémy kontroly okoli vozidla a nouzového brzdéni.

. ACC sleduje pohybuijici se objekty na vozovce v Sirokém zorném ahlu.
. ACC mlZe pomoci predejit necekané nehodé.

ACC NESLEDUJE nepohyblivé objekty na vozovce!

. ACC nesleduje nepohyblivé objekty jako: stavba zasahujici do vozovky, stojici vozidlo, stojici

¢lovék, dopravni znacka v jizdnim pruhu.

VII. Od fidice je proto vyZzadovana neustdld pozornost!

3. Ovladani ACC

Aktivace a deaktivace systému ACC je zcela zavisla na potrebé fidice.
Bézné se ovlada prepinaci packou na levé strané volantu.

. Ridi¢ mize nastavit rychlost a zaroveri i minimalni vzdalenost od vozidla jedouciho vpredu.
. Systém ACC je automaticky deaktivovan pfi aktivaci brzdy ridicem.

ACC je deaktivovan i pfi nezafazeném rychlostnim stupni.

. Systém lze manudlné vypnout!

4. Technické normy
(Inteligentni dopravni systémy, funkéni pozadavky na adaptivni regulaci rychlosti jizdy, ISO 15622)



I. Adaptivni tempomat (Adaptive Cruise Control). Rozsifeni konvencniho systému tempomatd,
které umoznuje predmétnému vozidlu nasledovat vpfedu jedouci vozidlo v pfislusné
vzdalenosti ovladanim motoru, a nebo prenaseného vykonu i potencialné aktivaci brzd.

Il. Systémy ACC maji poskytovat alespon nasledujici minimalni kontrolni funkce a pfechodové
stavy: 1. V ptipadé aktivace ACC, bude rychlost vozidla fizena automaticky a bude udrzovana
nastavena rychlost, nebo nastaveny odstup od vpfedu jedouciho vozidla. Prioritni parametr
urcuje systém sam. Od fidice je vyZzadovdna neustald pozornost!

2. Hodnota odstupu muzZe byt bud nastavena systémem, nebo ji mzZe nastavit fidi¢ sam.
Prechod ze stavu ,pohotovostni ACC” do ,,aktivni ACC” je potlacen, jestlize rychlost
pfedmétného vozidla je nizsi nez minimalni provozni rychlost View. V pfipadé, Ze rychlost
vozidla poklesne pod Viow V situaci, kdy je systém ACC aktivni, automaticka akcelerace je
potlacena.

3.V pfipadé, Ze je pred predmétnym vozidlem vice nez jedno vozidlo, bude sledovéno to, které
je automaticky vybrano.

Ill. Rozsah detekce. Jestlize bude cilové vozidlo v rozsahu vzdalenosti dg az dmax, pak systém ACC
bude méfit vzdalenost mezi predmétnym a cilovym vozidlem dle vzorce pro vypocet dmax.

IV. Detekcni zony. Jestlize bude cilové vozidlo v rozsahu vzdalenosti do aZ di, tak systém ACC bude
detekovat pfitomnost tohoto vozidla, ale nebude mérena vzdalenost ani relativni rychlost mezi
cilovym a predmétnym vozidlem. Pokud je vzdalenost cilového vozidla mensi nez do, tak
systém ACC nebude detekovat pfitomnost Zadného vozidla.

V. Provozni parametry a odezva systému.

VI. Stavy systému ACC.



5. Postiehy Fidicl

I. ,,ACC bych doporucil. ACC jo pro lidi, ktefi jezdi dlouhé trasy do Némecka a podobné. Protoze

Detekéni zony

Provozni parametry a odezva systému

pokud zaéne Fidié brzdit, dojde k deaktivaci ACC funkci, pfinejmeniim v pfipadé
kdy je brzdny GEinek od Fidite vyidi nel brzdny Utinek od ACC.

kdy? Fidié seilapne brzdovy pedal (u typl 1a a 2a), tak systém ACC doéasné
pozastavi svojl ginnost, nebo pfejde do pohotovestniho stavu, pfitemi systém ACC
zdstane aktivni,

systém ACC mile automaticky pfizplsobit éasovou mezeru bez zdsahu fidice tak,
aby se fizeni pfizplsobilo danym podminkdm (napf. $patné pofasi). Aviak nastavena
fasova mezera nebude mendi ned minimaini odstup nastaveny fidi¢em

jestlife vozidlo obsahuje mimo konvenéni funkce fizeni rychlosti navic | systém ACC,
nebude poskytnuta fadna podpora automatického pfepindni mezi touto béinou
funkel a systémem ACC

jim pomlze a usetfi.”

II. ,Spolehlivost pfi jizdé, usnadnuje mi to dlouhou jizdu, citim se pohodInéji.”

lll. ,,Ano. Bezpec€néjsi jizda pro fidice i okoli.”
IV. ,Clovék je ur&ité méné ostrazity a trosku zpohodini.“

V. ,Proty, kdo jezdi dlouhé trasy po dalnici, tak ano, ale pokud jezdite jenom okolo svého

bydlisté, nebo ve mésté, tak tento systém nemda moc vyznam.“

VI. ,Jsem s nim spokojen. Ze bych mu stoprocentné diivéfoval se fici neda. Porad jsem byl ve

strehu.”



Dale pokracuji dalsi komentare fidicli, které tématicky rozvijeji predchozi komentare a doplnuji je o
specifické postrehy, viz. obrazky nize.

Moc jsem si na ty systémy jeité nezvykl a v stit

ie se skym zplsabem rozbije Kolikrdt mé pfekvapi.
Napfiklad ACC, kdyi se pfiblizuje autu a ile ne i Nedokdiu Fict,
Ie bych tomu bezmezné véfil He I to asi takhle. Je to dobry na mikrospdnek

Il. Popis jednotlivych cCasti tutorialu

1. Jak pracuje ACC?

V prvni ¢asti tutoridlu se divdk seznamuje se zdkladnimi funkcemi ACC, s jejich obecnym rdmcem a s
technickymi podminkami.

Prvni ¢ast je koncipovana tak, aby predala viechny zakladni informace o ACC v samotném Uvodu: ACC
vyhodnocuje vzdalenost, smér a rychlost objekt( v pfedu, ACC ovlada pohonné a brzdné systémy.
Tyto informace se vztahuji k jeho fungovani a v zdkladnim schématu popisuji i jeho omezeni:
funkcnost od 40 km/h do 160 km/h, senzor monitoruje oblast do 120 metr(i, ACC sleduje pohybujici se
objekty.

V dalsich ¢astech videa se klade vétsi dliraz na omezeni ACC, v prvni ¢asti je dlleZité vytvofit pozitivni
dojem u divaka a pfipravit jej na pripadnou spolupraci s novym systémem.

Vizudlni obsah videa pfiblizuje HMI rozhrani ACC, doplnuje informace o technické funkcénosti ACC a



zobrazuje zakladni situace na vozovce, ve kterych mize ACC uZivateli usnadnit fizeni.

ACC udriuje bezpecnou vzdalenost
od objektl vpredu pfi zvolené rychlosti.

2. Funkce ACC

Druha ¢ast tutorialu popisuje funkénost ACC v nebezpecnych situacich. V prvni poloviné zobrazuje
typické situace, ve kterych mize ACC snizit dopady nehody, nebo pomoci nehodé predejit. Ve druhé
poloviné ¢asti Funkce ACC se opakované zdlraznuje nutnost participace fidi¢e, poZzadavek jeho
neustalé pozornosti.

Druhd polovina déle zdlrazruje nejvyznamnéjsi omezeni systému, tedy to, Ze nesleduje nepohyblivé
objekty na silnici.

Dale vizualné zobrazuje kritické situace, které maji pripoutat pozornost divaka, tak aby si zapamatoval
omezeni systému ACC. Zobrazeni jsou cilené abstraktni, aby si divak mohl sam predstavit co nejvétsi
Skalu situaci.

A miie pomoci pfedejit ne¢ekané nehodé. A




Stavba zasahujici do vozovky, stojici vozidlo..

. i AR T SRR,

3. Ovladani ACC

Ve treti ¢asti tutoridlu se ma divak seznamit se zdkladnimi koncepty ovlddani systému. Seznamuje se s
aktivaci systému a s moZnosti volby jeho poufZiti. To je prvek systému, ktery je tfeba zd(raznitis
ohledem na vysledky analyzy reakci ridic na praci se systémem. Velka ¢ast ridicl totiz systém
neuméla ovladat, nebo vypnout.

Divak se seznamuje i s partikuldrnim ovladanim systému, jako je nastaveni odstupu od vozidel vpredu.
Poté se seznamuje s dllezitym prvkem systému, tedy jeho deaktivaci ve chvili aktivace brzdy fidicem,
nebo nezatazenim rychlosti. Stfedem vizualni ¢asti videa je sezndmeni s funkénosti ovladaci packy ACC
a jejimi béznymi tlacitky.

Béiné se ovlada pfepinaci packou
na levé strané volantu.

4. Technické normy
(Inteligentni dopravni systémy, funkéni pozadavky na adaptivni regulaci rychlosti jizdy, ISO 15622)

V této Casti videa se divak seznami s technickou normou systému, ta mu mdze poskytnout potiebné
doplnujici informace. Zaroven muze i posilit jeho dlivéru v platnost informaci predavanych v tutorialu.
Video znovu zdlraznuje nutnost neustalé pozornosti fidice a dale doplnuje popis jeho technické
funkénosti.
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Systémy ACC maji poskytovat alespof nasledujici minimdini kontrolni funkce
a pfechodové stavy:

|| 1.
V pfipadé aktivace ACC, bude rychlost vozidla fizena automaticky, proto bude
udriovana nastavena rychlost nebo nastaveny odstup od vpfedu jedouciho vozidla.
Prioritni parametr uréuje systém sam

Od fidiée je vyiadovdana neustala pozornost!

i

V posledni ¢asti videa se divak seznamuje s postiehy uZivatell systému. Postfehy jsou zvoleny

z vysledkd prizkumu podle klice: DilezZita pozitivni informace — dlleZita informace o bezpecénosti —
zajimava negativni zkuSenost se systémem.

5. Postiehy Fidicu

Jednotlivé odpovédi jsou gramaticky upravené pro potreby videa.

,Jsem s nim spokojen. Ze bych mu stoprocentné
divéroval se fict neda. Pofad jsem byl ve stfehu.”

—— .

lll. Forma prezentace

Video je tvorené kamerovymi zabéry z jizdy ve vozidle s ACC v redlnych dopravnich podminkach,
spojenymi s 3D vizualizacemi. Textova Cast se snazi jednoduse predavat informace o videu. Text je
doplnény zvukovym ,voice-overem®, ktery podporuje textovou ¢ast.



Video je mozné shlédnout beze zvuku, hlavné ve webovych kampanich a prezentacich. Naptiklad na
Facebooku, nebo na Instagramu. Zaroven je mozné jej prehravat jako klasickou audiovizualni
prezentaci.

Zakladnim cilem bylo vytvofit jednoduchou a efektivni prezentaci systému, kterd nebude divaka nudit
a budu mit vlastni jasné odliSitelny vizudlni styl, tvofeny pomoci modernich technologii stfihu,
typografie a 3D. Video je mozZné rozdélit na jednotlivé Useky v priiméru 50 sekund, které se mohou
stat soucasti vyukového materialu, nebo jiné prezentace.

Video je vytvofené v programech: 3ds MAX, Blender, Adobe Premiere, Adobe Photoshop a Adobe
Audition.

Zdmérem videa je hlavné seznamit divaka s funkcnosti systému, jeho omezenimi a pozitivné jej

motivovat k uZivani novych systému a technologii, které mohou usnadnit jizdu ve vozidle a zaroven
pfispét ke zvySeni jeji bezpecnosti.

ACC

ADAPTIVNI TEMPOMAT



